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Среди моделей очередей с несколькими входящими потоками особою место зани-

мает модель, обозначаемая Mr|Gr|1|∞ по классификации Кендалла–Башарина [1].
М о д е л ь Mr|Gr|1|∞. В одноканальную систему с ожиданием поступают не-

зависимые пуассоновские потоки 1-вызовов, . . . , r-вызовов (1, r-вызовов) с параме-
трами ak > 0 (k = 1, . . . , r) соответственно. Длительности обслуживания вызовов

независимы в совокупности, не зависят от процесса поступления и для k-вызовов

(k = 1, . . . , r) имеют функцию распределения Bk(x), Bk(+0) = 0.
В момент t = 0 в системе отсутствуют вызовы.

Д и с ц и п л и н а П р а б х у [2]. Поступая в момент t в модель, k-вызов

(k = 1, . . . , r) приобретает индекс t + uk, где 0 6 u1 6 · · · 6 ur. В любой момент

на приборе находится вызов с наименьшим индексом. Прерванный вызов дообслужи-

вается. Параметры vk = uk − uk−1 (k = 2, . . . , r) определяют дисциплину. Случаи

vk = 0 и vk = +∞ соответствуют дисциплинам FIFO и абсолютных приоритетов.
М о д е л ь П р а б х у (порядка r) определяется как модель Mr|Gr|1|∞ с дис-

циплиной Прабху.

Пусть wk(t) (k = 1, . . . , r, t > 0) — условное виртуальное время ожидания (УВ-
ВО) k-вызова в момент t при условии прекращения с момента t доступа вызовов в

модель; ρk1 — загрузка модели 1, k-вызовами.
Введем следующие обозначения для модели Mr|Gr|1|∞ с абсолютными приорите-

тами: πk(t) — период занятости 1, k-вызовов с задержкой t; bk(u, t) — время обслужи-

вания поступивших за [u, t) 1, k-вызовов; Iu
k (t)—- при наличии начальной задержки

u время из [u, t), когда модель свободна от 1, k-вызовов; w0
k(t) — УВВО k-вызова в

момент времени t.
Теорема 1 [2]. А) wk(t) = w0

k(t) при k = r или при k < r и t 6 vk+1.

Б) Пусть t > vk+1 (k = 1, . . . , r − 1). Тогда на множестве {πk(wk(t − vk+1)) >
vk} выполнено wk(t) = wk+1(t − vk+1) + bk(t − vk+1, t) − vk+1, где bk(t − vk+1, t) и
wk(t − vk+1) независимы.
На множестве {πk(wk(t − vk+1)) < vk+1} выполнено wk(t) = w0

k(vk+1 −
πk(wk+1(t − vk+1))), где wk(t) и πk(·) независимы.

Теорема 1 используется при ρr1 6 1. При ρr1 > 1 предлагается следующая

теорема.
Теорема 2. А) wk(t) = w0

k(t) при k = r или при k < r и t 6 vk+1.

Б) Пусть t > vk+1 (k = 1, . . . , r − 1), тогда wk(t) = wk+1(t − vk+1) + bk(t −
vk+1, t) − vk+1 + IΘ

k (vk+1), где Θ = wk+1(t − vk+1).
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