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ние робастного параллельного управления в задаче о двуруком бандите.

Развиваются результаты для задачи о двуруком бандите [1, 2], где получено ин-
вариантное рекуррентное уравнение для нахождения байесовских стратегии и риска,
соответствующих наихудшему априорному распределению. В соответствии с основ-
ной теоремой теории игр, такое управление является минимаксным и, следовательно,
робастным.

Инвариантному рекуррентному уравнению [1, 2] в пределе соответствует следу-
ющее дифференциальное уравнение в частных производных ( ` = 3− ` , ` = 1, 2 ):
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с начальными условиями r(s, t1, t2)|t1+t2=1 = 0 при t1 > ε0 , t2 > ε0 и граничными
условиями r(+∞, t1, t2) = r(−∞, t1, t2) = 0 при 2ε0 6 t1 + t2 6 1 , t1 > ε0 , t2 > ε0 .
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Дифференциальному уравнению (1) соответствует разностное уравнение
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где
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и

D r̂(s, t1, t2) =
r̂(s+Δs, t1, t2)− r̂(s, t1, t2)

Δs
,

D2 r̂(s, t1, t2) =
r̂(s+ 2Δs, t1, t2)− 2r̂(s+Δs, t1, t2) + r̂(s, t1, t2)

Δs2
.

Дается сравнительный анализ решений разностного уравнения (2) и рекуррент-
ного инвариантного уравнения, представленного в [1, 2].
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